Afficheur LCD CABINE & PALIER
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RECOMMANDATIONS

Cette documentation s’adresse a des professionnels formés et aguerris au milieu
ascensoriste.

En co_nséquence, lors d’'une intervention sur un ascenseur afin d’installer les
matériels ANEP, les regles de sécurité propres a la profession se doivent d’étre
respectées.

+ Utilisation des « Equipements de Protection Individuelle».

- Consignation de l'installation avant d’effectuer tous raccordements
électriques.

- Se mettre en sécurité avant d’intervenir en gaine.

- eftc.

Avant toutes manipulations des appareillages ANEP, s’assurer d’avoir au
préalable mis ces derniers HORS TENSION.

Les équipements électriques doivent étre obligatoirement
' ’ recyclés suivant la Directive n°2012/19/UE du 04/07/12 relative
A . aux déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE).
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Manuel afficheur LCD programmable
Pour lutilisation optimale de ce produit, suivre cette procédure:

1. Vérifier Uintégrité de U'emballage - en cas de détérioration evidente de 'emballage en carton,
demander l'activation de la garantie selon les conditions de garantie indiquées.

2. Ouvrir l'emballage de maniére que les objets tranchants (ciseaux, cutter) n'endommagent pas
la carte.

3. Ne manipuler la carte qu’avec un dispositif de mise a la terre - les charges électrostatiques
peuvent endommager sérieusement la carte en compromettant la durée de vie utile.

1 - FICHE TECHNIQUE

Grand modele Petit modeéle

SURFACE UTILE ECRAN LCD 123 x 57 mm | 58 x 54 mm
ENCOMBREMENTS Suivant modeles
MONTAGE INSERTION BOITES A BOUTONS Epaisseur de la téle 3mm
POIDS Suivant modeles
TYPOLOGIE DES CARACTERES Blanc sur fond Bleu ou Noir
NOMBRE D’ARRETS 32 étages (-4 > 28)
TYPE DE FONCTIONNEMENT Capteurs magnétiques
TYPE DE CONTACT DES CAPTEURS NO / NF

VITESSE DE L'ASCENSEUR Max. 1,6m/s
PROGRAMMATION PAR BOUTONS SUR AFFICHEURS Boutons SW1 et SW2

Etages, Gongs de sens futurs
Alarme en cours
Communication vocale établie
Surcharge/ Hors service

SIGNALISATIONS

ALIMENTATION 24 VDC + 10%
PUISSANCE MAXIMALE 2W
ENTREES
AA+/AA- |PICTOGRAMME JAUNE
AR+/AR- |PICTOGRAMME VERT
MB CAPTEUR MAGNETIQUE SUPERIEUR
MA CAPTEUR MAGNETIQUE INFERIEUR
OVL PICTOGRAMME SURCHARGE

+ 0,
HS AFFICHAGE HORS SERVICE 12/24vdc +10%
PF GONG A L'OUVERTURE DES PORTES
SM AFFICHAGE SENS FUTUR MONTEE
SD AFFICHAGE SENS FUTUR DESCENTE
*CONF |CONFIGURATION DES GONGS
A Canal A RS485

RS 4

B Canal B RS 485 5 485
Gnd Allmengarsnl() Alimentation 24 V DC
W Alimentation (+)
TEMPERATURE DE FONCTIONNEMENT de -15°C 3 +50°C
TEMPERATURE DE STOCKAGE de -25°C 3 +60°C

*CONF = Diffusion des gongs de sens futurs a l'arrét (M8) ou sur ouverture des portes (Entrée PF)
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2 - MODELES D’AFFICHEURS

2.1 - VERSION APPLIQUE COURBE

AET-4000 P.Applique BLEU G / H-EA-010 AET-4000 P.Applique NOIR G / H-EA-013
Dimension : 252 x 101 mm Dimension : 252 x 101 mm

AET-4000 P.Applique BLEU P / H-EA-011 AET-4000 P.Applique NOIR P / H-EA-014
Dimension : 227 x 101 mm Dimension : 227 x 101 mm

AET-4000 P.Applique BLEU P / H-EA-024 AET-4000 P.Applique NOIR P / H-EA-025
Dimension : 101 x 227 mm Dimension : 101 x 227 mm
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2 - MODELES D’AFFICHEURS

2.1 - VERSION APPLIQUE DROIT

AET-4000 P.Applique NOIR G / H-EA-013
Dimension : 240 x 101 mm

AET-4000 P.Applique BLEU G / H-EA-010
Dimension : 240 x 101 mm

AET-4000 P.Applique NOIR P / H-EA-014

AET-4000 P.Applique BLEU P / H-EA-011
Dimension : 225 x 101 mm

Dimension : 225 x 101 mm

e
=]

AET-4000 P.Applique NOIR P / H-EA-027

AET-4000 P.Applique BLEU P / H-EA-026
Dimension : 101 x 225 mm

Dimension : 101 x 225 mm
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2.3 - VERSION VERSION ENCASTREE

AET-4000 P.Encastré BLEU G / H-EA-005 AET-4000 P.Encastré NOIR G / H-EA-008
Dimension : 250 x 125 mm Dimension : 250 x 110 mm

AET-4000 P.Encastré BLEU P / H-EA-006 AET-4000 P.Encastré NOIR P / H-EA-009
Dimension: 190 x 110 mm Dimension: 190 x 110 mm

AET-4000 P.Encastré BLEU P / H-EA-022 AET-4000 P.Encastré NOIR P / H-EA-023
Dimension : 90 x 190 mm Dimension : 90 x 190 mm
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2.4 - MODULE TOIT DE CABINE

AET-4000 MODULE TOIT / H-EA-015

Pt

AET 4000
MODULE TOIT DE CABINE
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3 - MONTAGE / DIMENSIONS (VERSION HORIZONTALE ET VERTICALE

3.1 - VERSION APPLIQUE

PETIT MODELE
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(A) Plastron Applique

(B) Joue gauche (C) Joue droite

CONTENU DU SACHET :

(D) Patte de fixation 1 (E) Patte de fixation 2

(F) Vis @ 3,9 x 32 mm et cheville nylon @ 6 x 30 mm (Fixation murale)

% (G) vis @ 3,9 x 16 mm (Fixation paroi métallique)
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ETAPE 1 : Mise en place de la patte de fixation N°1

Positionner la patte de fixation 1 (D) horizontalement dans le mur ou sur le fronton de porte.
Fixer la patte de fixation avec les vis (F) ou (G).
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ETAPE 2 : Mise en place de la patte de fixation N°2

Insérer la patte de fixation 2 (E) dans la joue gauche (B) permet d’obtenir la distance (gabarit)
entre les deux pattes de fixations (187 mm).

K—» Position en mode «gabarit» de la patte de fixation 2 (E)

ETAPE 3 : Position Gabarit

Placer le plastron en appui sur la patte de fixation 1 (D) comme ci-dessous sur la photo.
Faire pression sur la gauche puis fixer la patte de fixation 2 (E) a I’aide des vis (F) ou (G).

Décrocher le plastron.

Trous de fixation du support 2.

in)

(D)

(E)

=

- Position gabarit (

Il rosition Définitive
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ETAPE 4 : Position verrouillage

Placer le plastron dans les pattes de fixations avec un mouvement de gauche a droite.

>

Position définitive des
pattes de fixations 1 (E)
et 2 (D).

ETAPE 5 : Verrouillage de I'afficheur

A I'aide d’un tournevisse visser la vis de verrouillage située dans la joue gauche (interne a la patte
de fixation 2 (E)).
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3.2 - VERSION ENCASTREE HORIZONTALE

PETIT MODELE
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GRAND MODELE
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PETIT MODELE VERTICAL
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3.3 - VERSION INSERTION

MONTAGE AVEC ENCADREMENT

ENCADREMENT

LE VITRE

LA PLAQUE

LES RIVETS EN
PLASTIQUE

-
-

-
.-

AFFICHEUR

«— 79 — >

A

144 >

NT_ANEP_AET-4000_03-06-2020




MONTAGE A FLEUR

DIMMENSION DE LA CARTE

< 143 >

» 134,6 > -

< 123 >

<zf°b
A /
% | DECOUPE BOITE A BOUTONS
Y \ /
< 120,2 >
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5 - CAPTEURS DE POSITION

I - ———— e
Aimant de an A el
4 comptage o Position des ~.
/ \ aimants
I /" / ?E A N
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[ ’ A ~ .
L
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{ \'\ N p s, ’
I .\ N \.\ _ - /‘/
Aimant de recalage 200 mm
0 Cabine arrétée a I'étage principal, I'aimant de recalage doit
étre positionné en face des deux capteurs MA et MB.
|

La vitesse maximum de I’ascenseur ne peut excéder 1.60 m/s
pour ce type de montage.

-1 % 145 mm distance idéale entre les deux capteurs magnétiques.
Ajuster le réglage en fonction de la vitesse de I'appareil.
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6 - PRINCIPE DE RACCORDEMENTS

La gamme des afficheurs AET 4000 fonctionne en mode autonome. L’afficheur cabine (modele
H-EA-005 et H-EA-008 OU le module toit de cabine H-EA-015) doit étre programmé en mode
«PRINCIPAL>.

L'afficheur PRINCIPAL gére 'ensemble des informations permettant ainsi le fonctionnement des
autres afficheurs en mode « Secondaire » via la liaison RS485.

Exemple : Afficheur principal avec n afficheurs secondaires.

ALIMENTATION 24V =

RS485 RS485 RS485 /
[ | |

Capteurs

surcharge PRINCIPAL

Hors Service

Ouverture Porte SECONDAIRE SECONDAIRE SECONDAIRE
Cabine [ H-EA-005
Sens Futur H-EA-008
Configuration H-EA-015
Gongs

SCHEMA DE PRINCIPE DE RACCORDEMENTS DE L’ALIMENTATION 24V ET DU BUS RS485

AFFICHEURS
LCD513/517
H-EA-005
H-EA-008
AFFICHEUR
LCS 55;J o H-EA-015 PRINCIPAL
o
-EA- ZLVWWVWUYTITOXIX [2)
e S0233258 455,18,
SECONDAIRES 0eo0o0oo9 wees|0e2S
A g R —
B GND
GND |||®[H— )
RS . 12/24 V=
+VI

SECONDAIRES Résistance de 120 Q a cabler

B [ s sur Uafficheur le plus éloigné
I — 7 (fin de bus RS485)
AFFICHEURS QQ
LCD 613/ 617 / 655 U
H-EA-006
010 ceeorkecdpoose®
H-EA-011 <mOosaE<d -
H-EA-014 53“‘“‘5?%‘52&58%
o
SECONDAIRES  ATFICHEURS
H-EA-005
H-EA-008
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7 - ENTREES - SORTIES / PROGRAMMATION

7.1 - MODELE H.EA.003/004/005/008/015

7.1.1 - ENTREES - SORTIES

VISION RECTO

SURCHARGE
(Les voyants + buzzer)

A
)

Fléches de
direction

w
\/

ALARME ENVOYEE

COMUNICATION
ETABLIE

DIGIT 1 DIGIT 2

SCHEMA DE PRINCIPE DES CONNEXIONS AFFICHEUR PRINCIPAL :

RS485
12/24V =

o,
>

.

»~

>
] )
+

|5l &
t| 3| 2
wl bl 2|l 2
w o =| w E =]
ol >l | W w| =
) | xlw o] F
A <|uwlw| 3| a3
<) == I T S S )
A B - - = ] A
= =| 3| 2|8 &[4 8
NN VYN NN N
o BEEEEET BEE o0 O
1+ 1 +
<cMOSxEIg o< (=Y
Non [ =73 <<<< ZZBIQ.EU)%
Utilisé [I(D © o | Non
AFF'CHEURS (|| Utilise
LCD 513 /517 swi Tel SELECT
ne "ok | Boutonde
H'EA'005 SW2 '.O.' programmation
H-EA-008 = ENTER
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SCHEMA DE CONNEXION AFFICHEUR PRINCIPAL VERS ANEP BOX :

O

D

AFFICHEURS D)
LCD 513/ 517 SW1E;
H-EA-005 sw2 o]

H-EA-008

SCHEMA DE CONNEXION AFFICHEUR PRINCIPAL VERS DOIGTS MAGNETIQUES DE POSITION CABINE :

12/24 V= A
- +
MA
—~
s Ut
o E220EEE0 BEO0a0a0 O
SETTEREEE ggggkas‘g
o © o O
AFFICHEURS 0
LCD 513 /517 sw1 e
H-EA-005 sw2fe]

H-EA-008
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SCHEMA DE CONNEXION AFFICHEUR PRINCIPAL VERS ARMOIRE DE COMMANDE :

12/24 V=
ARMOIRE DE COMMANDE
-_— + T NS S

| \
| | Vi

| | OVL

. ow] s sM s | (Surcharge) KG
‘ \

‘ !

HERNR I1_d
E i | et
5 22
olo 212
e A
oEERRERE + 1 33 3 5
(M © (\)
AFFICHEURS o sp = YA'
LCD 513/517 sw1fe]
H-EA-005
sw2le)
H-EA-008 &

12/24 V= CAPTEUR PF

& (I IEN])
TR

ol ERRRRE FHETE T
(V) &) )
AFFICHEURS (V
LCD 513/ 517
H-EA-005 .
H-EA-008 sw2 (]
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ENTREES FONCTION DESIGNATION CARACTERISTIQUES
’; COMMUNICATION E::g: g\ RS 485
Gnd Alimentation (-)
> ALIMENTATION ATentstiar T 24V DC +/- 10%
- PICTOGRAMME JAUNE
ﬁézﬁé- TELEALARME PICTOGRAMME VERT
MB CAPTEUR MAGNETIQUE SUPERIEUR
MA POSITION CABINE CAPTEUR MAGNETIQUE INFERIEUR
OVL PICTOGRAMME SURCHARGE
HS AFFICHAGE HORS SERVICE 12/24Vdc + 10%
PF INFO. USAGER GONG A [OUVERTURE DES PORTES
Y AFFICHAGE SENS FUTUR MONTEE
D AFFICHAGE SENS FUTUR DESCENTE
*CONF COMMANDE GONG CONFIGURATION DES GONGS

Déclenchement gongs sens futur

Sur temporisation "Arrét de |'ascenseur”

Arrét ascenseur

Tempo. Arrét (Ex: 4s)

i |
PF ;
CONF : !

|
Gong Sens futur *,

Gong

Sur "Ouverture de la porte cabine" (PF)

Arrét ascenseur

|
Tempo. Arrét (Ex: 4s) :
|
PF | |
|
CONF !
I
|
Gong Sens futur I #
Gong

L'entrée "CONF" doit étre alimentée pour permettre de déclencher les gongs (palier/cabine) de sens futur a I'ouverture
de la porte cabine (PF=0)

L’entrée «CONF» doit étre alimentée pour permettre de déclencher les gongs (palier/cabine] de
sens futur a Uouverture de la porte cabine (P->=0)

Voir aussi
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7.2 - MODELES H-EA-001/002/006/009/011/014

7.2.1 - ENTREES - SORTIES GND

Série de
diagnostic
LEDS \ LcDeoo v.6 | |@| SEL
\ @ | ENT
Pas Utilisé = ADR
\ = SER
k

P1 q l 2
\ /
o7 0@ =5
\ Jumper
(Insérer R120 permet) \
Pas Utilise Pas Utilisé
- PROGRAMMATION

i SW2 (8s) I ...... I Initialisation I .......................... | NORI\:/IAL %

Sélection niveau de l'afficheur
M1 Adressage | @l> vz 32 oeasen | @@ ......
swi
v - —
Simulation | » Mode découverte de laffichage | @ ....
M2 No = Non activé OK = Activé
. No
swi
v
Sélection niveau sonore
M3 Volumedugong | @l, 0=Désactivé b @;@ .....
15 1,2,3,.....,14,15
| swi | | Parametre de base | |SW2 [Enter]|

UNIQUEMENT pour les sens futures au palier par liaison bus via U'afficheur principal.
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7.2.3 - PROGRAMMATION DES NIVEAUX

PROGRAMMATION USINE PROGRAMMATION
PERSONNALISEE
AET 4000 - Principal
M1 M4 M5 Si différent de la Boite a boutons ou
i Adresse demande client.
- Symbéles | Recalage 0
32 22 32 32 AET 4000 - Principal
31 21 31 31 M1 Ma M5
30 20 30 30 Symboéles | Recalage Adresse
29 19 29 29 o L
28 18 28 28 32 32
27 17 27 27 31 31
26 16 26 26 30 30
25 15 25 25 29 23
24 14 24 24 28 28
23 13 23 23 27 27
22 12 22 22 26 26
21 11 21 21 25 25
20 10 20 20 24 24
19 9 19 19 23 23
18 8 18 18 22 22
17 7 17 17 21 21
16 6 16 16 20 20
15 5 15 15 19 19
14 4 14 14 18 18
13 3 13 13 17 17
12 2 12 12 16 16
11 1 11 11 15 15
10 0 10 10 14 14
9 1 9 9 13 13
8 5 3 3 12 12
7 3 7 7 11 11
6 ) 6 5 10 10
5 5 5 5 I J
4 -6 4 4 8 8
3 -7 3 3 7 /
2 -8 2 2 6 :
1 9 1 1 > >
Nvx M1 M4 M5 4 4
Valeurs par défaut 3 3
2 2
| M1 | Choix d'affichage d'étages, valeurs par défaut. 1 1
T T B
IMI5 |Adressage de la position de chaque afficheur dans
la gaine. A programmer sur chaque afficheur
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7.2.4 - PROGRAMMATION

Sur la carte de Uafficheur AET 4000 sont disponibles deux touches de
programmation appelées touche SELECT (SW1) et touche ENTER (SW2) .

La touche SELECT permet de sélectionner un menu ou de modifier un
parametre alors que avec la touche ENTER confirme le choix.

SW1
N Jra000 55003 (Select)
AFVAG080042 V16
X R
Ll oswe2
(Enter)
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""|SW2 [8s]| ...... | Initialisation | ........................ | NORMAL I

n
‘|E|
[ —
[ -
[ —

. . ) Sélection . : Sélection ol SW2 M MsE |-
M1| Choix affichage d’étage @I 1 Symbole droit @l> Symbdle gauche @@

CEvbinet Sélection du temps
Auto-Extinction @} 0=Toujoursallumé |- @;@ .....

30 1 =1 minute ... 99 = 99 minutes

Sélection niveau sonore

Volume du gong @> 0=Désactivé |- @I@ """

15 1,2,3,.....,14,15

<
w

*Nijveau de reca[age @I) Sélection niveau de recalage | | @I@ """"

10 1,2,.....,32

<
~

Adressage Sélection niveau de l'afficheur
g @} ..... @I@ ......

0 1,2,....,32 0=aucun

<
o~

*Type capteurs position Sélection type capteurs position cabine
yp p P @} ype cap position cabine | @I@ ..... |

0 0=NO 1=NC

Mode @l > Sélection afficheur principal ou secondaire @I@
0 =Principal 1 = Non utilisé 2 = Secondaire

*Temporisation d’arrét Sélection du temps d'arrét
M8 0 L sw2-» 1=500ms2=1s...99=49,5s | | | SW2 [ mE ]

<
0

Ver1$(|)on @I} Vérification de la version software | @I}@

Mode découverte de l'affichage

Simulation
No @I’ No = Non activé OK = Activé | @I@

NOUVEAU (soft V6 FW8) 1 = avec sens futur de déplacement
2 = gong au départ sur sens de déplacement

Fonction des gongs
--------- MB : gong @I’ 3 =gong a l'arrivée sur sens de déplacement @I@

4 = gongs départ et a l'arrivée sur sens
de déplacement

<
>

SW1 | | Paramétre de base | |SW2 (Enter)

* Ne pas programmer pour afficheur H-EA-010 /013

Les parametres M1, M2, M4, M6, M8 doivent étre programmés sur 'afficheur déclaré
«Principal», aucune action sur les afficheurs déclarés «Secondaire».
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8.0 - GESTION DES GONGS

Depuis la version soft 1.8, il a été ajouté un menu MB pour le choix de l'émision des
gongs.

1- Avec sens futur de déplacement SM / SD.
Les gongs sont donnés a l'arrivée soit sur action du PO soit sur tempo
arrét (réglable)

(deux sons = descente / un son = montée)

2 - (Nouveau) : Gongs au départ sur sens de déplacement.
Les gongs sont donnés au départ de la cabine lors du déplacement cabine.
Lorsque que l'appareil monte a l'apparition de la fleche de sens sur
l"afficheur le gong est activé --— Un son
Lorsque que l'appareil descend a l'apparition de la fleche de sens sur
"afficheur le gong est activé --— Deux sons

3 - (Nouveau) : Gongs a l'arrivée sur sens de déplacement.
Les gongs sont donnés a l'arrivée de la cabine soit sur action du PO soit
sur tempo arrét (réglable) .
Lorsque que l'appareil arrive en montée perte de la fleche de sens.
le gong est activé --— Un son
Lorsque que U'appareil arrive en descente perte de la fleche de sens.
le gong est activé --— Deux sons

4 - [Nouveau) : Gongs au départ et a l'arrivée sur sens de déplacement.
Fonctions regroupant les points 2 et 3

GONGS

Menu | EN CABINE |AU(X) PALIER(S)

Avec sens futurs 1 Ul Oul a l'arrivé cabine
Gongs au départ sur sens de 2 oul oul U départ
déplacement. P
Gongs a l'arrivée sur sens de 3 oUl oUl 3 Uarrivée
déplacement
Gongs départ et arrivée sur L oul oul au(x) palier(s)
sens de déplacement départ et arrivée
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NOTES
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LE SERVICE APRES VENTE EST ASSURE PAR

SAVTEL

4 bis rue de Paris 94470 Boissy-Saint-Léger

Tel : 01 4598 34 44 —ax : 014569 7545

www.anepstore.com

www.blog.anepanywhere.com

NT_ANEP_AET-4000_03-06-2020
B


http://www.anepanywhere.com
http://www.blog.anepanywhere.com

